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Алгоритм обнаружения и 
отслеживания границ между 
убранной и неубранной частями 
поля (кромки поля, границ валка) 
вдоль траектории движения.  
 

Методы машинного обучения 



Сбор урожая 



Применение методик машинного обучения для 
обучения нейросети для классификации 

каждого пикселя изображения 



Разметка обучающего множества 



Результат совмещения с исходным 
изображением 



Промежуточные результаты алгоритма восстановления 
метрических параметров сегментированных объектов 



Результат работы алгоритма восстановления геометрии 
валка на исходном изображении 



Пример работы алгоритма 
сегментации изображения 
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